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Abstract 



In a powered hand tool with motor housing (2), base plate (8) and a cutting tool, in particular a jigsaw, a 
suction device (15) is accommodated between the sole (10) and the supporting stirrup (11) of the jigsaw. 
The base plate (8) is fastened to the motor housing (2) by means of a releasable clamping device (16, 19, 
20). A rotary handle (35) is manually actuated to release and swivel the base plate. Reduction gearing 
members (35, 29, 23) transmit the torque to the clamping device (16, 19, 20). The actuating members (23, 
29) can have a slip clutch (28) which limits the moment which can be transmitted from the handle (35) to the 
clamping device (9). The slip clutch (28) can be of asymmetrical design so that the moment releasing the 
clamping device (9) is greater than the tightening moment. For example, the slip clutch can consist of a 
pinion (23) w ith asymmetrical lugs (30) of different flank angle and flexible catch members (31 ) interacting 



with it. 
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Beschreibung 

Stand der Technik 

Die Erfindung gent aus von einer Handwerkzeug- 
maschine nach dem Oberbegriff des Anspruchs 1. Aus 
der WO 88/07906 (= EP 396 540) ist bereits eine solche 
Stichsage bekannt, die zum AnWemmen der FuBplatte 
eine Klemmvorrichtung mit Schraubrad aufweist. Die 
notwendige Klemmkraft l&Gt sich uber dieses Schraub- 
rad manuell jedoch nur aufbringen, wenn sein AuBen- 
durchmesser sehr groB gewahlt wird. Ein groBer 
AuBendurchmesser des Schraubrades wOrde jedoch 
einem Verschwenken der FuBplatte zum Gehrungssa- 
gen entgegenstehen. Zumindest kfinnten dann nur 
noch geringeGehrungswinkel eingestelltwerden. Hinzu 
kommt, daB in diesem Fall das Schraubrad nur noch 
von einer Seite, also nur noch eingeschrankt, zugang- 
Itch ware 

Dutch die US-A-3,087.519 ist eine Stichsage 
bekannt. deren FuBplatte gegenuber dem Sagenge- 
hause verschwenkbar angeordnet ist, wobei zum Arre- 
tieren bzw. LOsen der FuBplatte aus ihrer jeweiligen 
Winkelposition gegenuber dem Sagengehause ein seit- 
lich aus diesem herausschwenkbarer Hebel angeordnet 
ist, der in seiner herausgeschwenkten Position die FuB- 
platte gegenuber dem Stichsagengehause freigbt. so 
daB deren Position verstellt werden kann. In seiner zum 
Gehause hingeschwenkten Position bestimmt der 
Hebel die Wemmstellung der FuBplatte gegenuber dem 

Sagengehause. 

Diese Klemmvorrichtung ist einfach und robust, 
jedoch ist das Ende des Hebels verhaitnismaBig nahe 
am Sageblatt positioniert, so daB fur den Bedienenden 
eine nicht unbeachtliche Verletzungsgefahr besteht, 
insbesondere wenn die FuBplatte bei in Betrieb befind- 
licher Stichsage verstellt wird. AuBerdem ist der 
schwenkbar zu verstellende Hebel sperrig und ragt in 
seiner Lteeposition in den Schwenkbereich der FuB- 
platte. so daB er dabei unter Umstanden ein Verstellen 
der FuBplatte behindert. 

Vorteile der Erfindung 

Die erfindungsgemaBe Handwerkzeugmaschine 
mit den kennzeichnenden Merkmalen des Anspruchs 1 
hat demgegenuber den Vorteil. daB das LCsen und 
Festlegen der FuBplatte in bequemer Weise manuell 
ohne Zuhilfenahme von Werkzeug mGglich wird. Gleich- 
zeitig bleibt der Hohlraum zwischen FuBplattensohle 
und Motorgehause frei fur eine Absaugvorrichtung. Ins- 
besondere sind keine Durchbnjche zur Handhabung 
der Klemmvorrichtung notwendig. 

Besonders vorteilhaft fur eine manuelle Bedienung 
ist die Ausbildung der Handhabe als Drehgriff an einer 
frei zuganglichen Gehausefiache auf der ruckwartigen, 
dem Werkzeug fernliegenden Seite. Die Anordnung der 
Achse des Drehgriffs. senkrecht zur Gehauseoberfia- 



che hat den Vorzug, daB der Griff stets frei zuganglich 
bleibt. 

Durch die in den abhangigen Anspruchen aufge- 
fuhrten MaBnahmen sind vorteilhafte Weiterbildungen 

s und Verbesserungen der im Anspruch 1 angegebenen 
Handwerkzeugmaschine mOglich. Besonders vorteil- 
haft ist es. wenn zwischen Klemmvorrichtung und 
Handhabe eine das ubertragbare Drehmoment begren- 
zende Oberrastkupplung angeordnet ist. Urn ein manu- 

10 elles LGsen der Klemmvorrichtung in jedem Falle zu 
ermOglichen, ist die Oberrastkupplung vorteilhafter- 
weise asymmetrisch ausgebildet, sodaB in LOsench- 
tung ein grOBeres Moment ubertragbar ist als beim 
Anziehen der Klemmvorrichtung. 

15 

Zeichnung 

Ein Ausfuhrungsbeispiel der Erfindung ist in der 
Zeichnung dargestellt und in der nachfolgenden 
20 Beschreibung naher eriautert. Figur 1 zeigt einen 
Langsschnitt durch eine Stichsage und Figur 2 einen 
Querschnitt in Hdhe der Klemmvorrichtung gemaB Linie 

11 in Figur 1. Figur 3 zeigt einen Querschnitt durch eine 
Oberrastkupplung und Figur 4 eine Draufsicht auf die 

25 FuBplatte. 

Beschreibung des Ausfuhrungsbeispiels 

Eine als Stichsage ausgebildete Handwerkzeug- 
30 maschine weist ein zweischaliges Motorgehause 2 auf. 
von dem in Figur 1 eine Gehauseschale 3 gezeigt ist. In 
diese Gehauseschale sind Motor 4 und Getriebeteile 5 
zum Antrieb eines vorn liegenden Sageblattes 6 einge- 
legt. An das Motorgehause 2 ist weitertiin ein nicht 
35 gezeigter Handgriff angeformt. 

Unten an das Motorgehause 2 ist eine FuBplatte 8 
mittels einer Klemmvorrichtung 9 angebracht. Die FuB- 
platte 8 weist eine im wesentlichen ebene Sohle 10 zur 
Auflage auf ein WerkstQck auf. Mit der Sohle 10 ist ein 
40 hohl ausgebildeter Tragbugel 1 1 mit zum Motorgehause 
2 hin halbzylindrisch gewfllbter Oberf lache verbunden. 
In den Tragbugel 1 1 ist ein vorzugsweise aus Kunststoff 
gefertigtes Absaugrohr 12 eingesetzt. Das Absaugrohr 

12 mundet vorn kurz hinter dem Sageblatt 6 und ist mit 
45 seinem hinteren Ende in einen Stutzen 1 3 des Motorge- 

hauses 2 eingesteckt In Veriangerung des Stutzens 13 
weist das Motorgehause 2 eine Einsteckfiffnung 14 zum 
Einstecken eines mit einem Sauggebiase zu verbinden- 
den. nicht gezeigten Absaugschlauches. Die Teile 12 - 
50 14 bilden zusammen eine Absaugvorrichtung 15 zur 
Entfernung der beim Sagen anfallenden Spane. 

Die Klemmvorrichtung 9 besteht aus einer Klemm- 
platte 16, die innerhalb des TragbOgels 1 1 liegt und ein 
Gewinde 1 7 aufweist. In dieses greift ein mit Gegenge- 
55 winde versehenes, einen Durchbruch 18 im Tragbugel 
1 1 durchgreifendes Schraubteil 1 9 eines Tellerrades 20. 
Das Schraubteil 19 ist als metallene Achse 19 ausgebil- 
det und oberhaib und unterhalb des Tellerrads 20 im 
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Motorgehause 2 gelagert Das Tellerrad 20 besteht aus 
Kunststoff und ist auf die Achse 19 aufgespritzt Statt 
des Schraubteils 19 kann wahlweise auch ein Gewinde- 
teil der Klemmplatte 16 den Durchbruch 18durchgrei- 
fen. 5 

Das Tellerrad tragt eine Kegelverzahnung 21, die 
mit einer Kegelverzahnung 22 eines Ritzels 23 kammt. 
Die Kegelverzahnungen 21/22 sind so gewahlt, daB ein 
Untersetzungsverhaitnis von elwa 4:1 zwischen Teller- 
rad 20 und Ritzel 23 zustandekommt. Die Achse des 10 
Ritzels 23 steht senkrecht zur Achse 19 des Tellerrades 
20. Das Ritzel 23 wird von Stegen 24 - 26 im Motorge- 
hSuse 2 gehatten. 

Die Betatigungselemente zum Anziehen und LGsen 
der Klemmvorrichtung 9 weisen eine Uberrastkupplung is 

28 auf. Im Ausfuhrungsbeispiel ist sie zwischen dem 
Ritzel 23 und einem wellenf6rmigen Ubertragungsglied 

29 angeordnet. Dazu weist das Ritzel 23 an seinem der 
Kegelverzahnung 22 entgegengesetzten Ende in Figur 

3 gezeigte asymmetrische Nocken 30 auf. Die Ranken- 20 
winkel der Nocken 30 sind so gewahlt, daB die beim Off- 
nen in Pfeilrichtung belastete Flanke steil, insbesondere 
etwa radial ausgebildet ist, wShrend die beim Anziehen 
der Klemmvorrichtung 9 belastete Flanke f lacher, z. B. 
tangential zu einem Radius durch den Nockengrund, 25 
ausgebildet ist. In die Nocken 30 greifen federnde Rast- 
glieder 31 ein, die die Form der Zahnzwischenraume 
zwischen den Nocken 30 aufweisen (vgl. Figur 3). Die 
Rastglieder 31 sind kronenartig am vorderen Ende des 
wellenffirmigen Ubertragungsglieds 29 angeordnet. 30 

Das Ubertragungsglied 29 ist im MotorgehSuse 2 
an Stegen 32. ahnlich dem Ritzel 23, gelagert; am hin- 
teren Ende tragt es eine Stirnverzahnung 33, die in eine 
AuBenverzahnung 34 eines Drehgrrffs 35 eingreift Das 
Untersetzungsverhaitnis der Verzahnungen 33/34 35 
betragt etwa 1 ,4:1 . Der Drehgriff 35 dient als Handhabe 
und weist entlang einer Durchmesserlinie durch seine 
Achse 36 einen Steg 37 auf. Der Drehgriff 35 ist in die 
GehSuseschale 3 eingelegt und wird von ihr am Umfang 
gehalten. Zur Sicherung gegen Herausfallen weist der 40 
Drehgriff einen radial vorstehenden Bund 38 auf. 

In Figur 4 ist der Durchbruch 18 im Tragbugel 11 
sichtbar. Er hat eine gegliederte Form, die einen ersten 
quer zur Langserstreckung der FuBplatte 8 verlaufen- 
den Schlitz 40 aufweist Dieser Schlitz weist in der Mitte 45 
eine Ausbuchtung 41 auf, in der das Schraubteil 19 bei 
Geradschnitten ohne Gehrung veriauft. Am Ende des 
Schlitzes 40 befindet sich seitlich eine weitere Ausbuch- 
tung 42 fur Gehrungsschnitte unter 45°. Diese Stellung 
der FuBplatte ist in Figur 2 gestrichelt eingezeichnet. In so 
dem Schlitz 40 ist im ubrigen jede andere Winkelstel- 
lung fur Gehrungsschnitte zwischen 0° und 45° wahl- 
weise rechts Oder links einstellbar. Am der Ausbuchtung 
42 gegenuberliegenden Ende des Schlitzes 40 schlieBt 
sich rechtwinkelig ein Durchgang 43 an, der in einen 55 
zweiten Schlitz 44 ubergeht. Dieser dient dem randna- 
hen Sagert. Liegt das Schraubteil 1 9 im Schlitz 44. so ist 
die FuBplatte 8 gegenuber dem Motorgehause 2 



zuruckversetzt. Die Ausbildung des Durchbruchs 18 
ermOglicht die Festlegung der FuBplatte 8 in jeder 
gewunschten Stellung ohne das Schraubteil 1 9 aus 
dem Durchbruch 18 herausnehmen zu mOssen. 

FuBplatte 8 mit Absaugvorrichtung 15, Klemmvor- 
richtung 9 und die Betatigungselemente 23. 29 und 35 
werden in vormontiertem Zustand in die Gehause- 
schale 3 eingelegt. Durch Auflegen der zweiten GehSu- 
seschale 3a (siehe Figur 2) werden atle Teile in Ihrer 
Lage f ixiert Die FuBplatte 8 ist nach Montage der Stich- 
sage nicht mehr entnehmbar, sondern nur noch zum 
Verschwenken Iflsbar. 

Zum Einsteilen eines Gehrungswinkels wird die 
FuBplatte 8 gegenuber dem Motorgehause 2 durch 
Unksdrehen an dem Drehgriff 35 nur soweit gelGst, bis 
sie verschwenkbar ist. Sodann ISBt sich die FuBplatte 8 
gewissermaBen urn das Absaugrohr 12 herum drehen. 
Durch Rechtsdrehen des Drehgriffs 35 wird die FuB- 
platte wieder festgeklemmt. Sobald das vorbestimmte 
Anziehmoment erreicht wird. werden die elastischen 
Rastglieder 31 des Ubertragungsglieds 29 Qber die fla- 
che Flanke der Nocken 30 des Ritzels 23 nach auBen 
gedruckt und Oberrasten; das Ritzel 23 Weibt stehen. 
Das mflgliche LOsemoment ist wesentlich hOher als das 
Anziehmoment, da die belasteten Flanken der Nocken 
30 in diesem Falle radial ausgebildet sind. 

Der maximal einstellbare Gehrungswinkel betragt 
etwa 45°, wie dies in Figur 2 gestrichelt eingezeichnet 
ist. Die erforderliche Klemmkraft zur sicheren Fixierung 
der FuBplatte auch in rauhem Sagebetrieb laBt sich 
dank eines Untersetzungsverhaitnisses von ca. 4:1 bis 
8:1 der Betatigungselemente leicht von Hand aufbrin- 
gen. 

Patentanspruche 

1 . Handwerkzeugmaschine mit einer an ihrem Motor- 
gehause (2) verstellbar angeordneten FuBplatte (8) 
und mit spanabhebendem Werkzeug, insbesond- 
ere Stichsage, die in dem Raum zwischen Motorge- 
hause (2) und eine FuBplatte (8) eine 
Absaugvorrichtung (15) fur Spane und Staub auf- 
weist, und bei der die FuBplatte (8) mittels einer 
schraubbaren Klemmvorrichtung (9) verstellbar an 
dem Gehause (2) befestigt ist, wobei die Klemm- 
vorrichtung (9) untersetzend mit einer von auBen 
zuganglichen Handhabe (35) verbunden ist. 
dadurch gekennzeichnet, daB die Handhabe (35) 
als Drehgriff ausgebildet ist, dessen Achse (36) 
senkrecht zu einer frei zuganglichen Gehausefia- 
che angeordnet und ohne Werkzeug manuell 
bedienbar ist. welcher Drehgriff auf der ruckwarti- 
gen, dem Werkzeug fern liegenden Seite bOndig in 
deren Kbntur eingezogen angeordnet ist. 

2. Handwerkzeugmaschine nach Anspruch 1, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Betatigungsglie- 
der (23, 29) eine Uberrastkupplung (28) aufweisen. 
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die das von der Handhabe (35) auf die Klemmvor- 
richtung (9) ubertragbare Moment begrenzt. 

3. Handwerkzeugmaschine nach Anspruch 2, 
dadurch gekennzeichnet. daB die Clberrastkupp- 
lung (28) asymmetrisch ausgebildet ist, so daB das 
die Klemmvorrichtung (9) IGsende Moment grOBer 
ist als das anziehende. 

4. Handwerkzeugmaschine nach einem der vorherge- 
henden AnsprQche, dadurch gekennzeichnet, daB 
die Betatigungsglieder (20, 23, 29, 35) nahe der 
FuBplatte (8) unterhalb des Motors (4) im Motorge- 
hause (2) der Maschine untergebracht sind. 

5. Handwerkzeugmaschine nach einem der vorherge- 
henden Anspruche. dadurch gekennzeichnet, daB 
die FuBplatte (8) einen Tragbugel (11) aufweist, in 
dem ein zu der Absaugeinrichtung (15) gehOriges 
Absaugrohr (12) untergebracht ist, das Starr mit 
dem Motorgehause (2) verbunden ist. 

6. Handwerkzeugmaschine nach einem der vorherge- 
henden Anspruche 2 bis 5, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Uberrastkupplung (28) aus einem 
Ritzel (23) mit asymmetrischen Nocken (30) unter- 
schiedlichen Flankenwinkels und damit zusam- 
menwirkenden federnden Rastgliedern (31) 
besteht. 

7. Handwerkzeugmaschine nach Anspruch 6, 
dadurch gekennzeichnet, daB das Ritzel (23) auBer 
den asymmetrischen Nocken (30) eine weitere Ver- 
zahnung, insbesondere Kegelverzahnung (22) auf- 
weist, die in ein zu der Klemmvorrichtung (9) 
gehOrendes Tellerrad (20) eingreift. 

8. Handwerkzeugmaschine nach einem der vorherge- 
henden Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daB 
die Klemmvorrichtung (9) eine die FuBplatte (8) an 
das Gehause (2) andruckende Klemmplatte (16) 
mit Gewinde (1 7) und ein damit zusammenarbei- 
tendes Schraubteii (19) mit einem Tellerrad (20) 
aufweist. 

9. Handwerkzeugmaschine nach Anspruch 6, 
dadurch gekennzeichnet daB die Rastglieder (31) 
mit einem wellenfarmigen Ubertragungsglied (29) 
verbunden sind, das mit der Handhabe (35) in vor- 
zugsweise untersetzendem Getriebeeingriff steht. 

Claims 

1 . Powered handtool, having a base plate (8), which is 
arranged in an adjustable manner on its motor cas- 
ing (2). and having a chip-forming tool, in particular 
a compass saw, which in the space between the 
motor casing (2) and a base plate (8) has a suction 



6 

device (15) for chips and dust, and in which the 
base plate (8) is attached to the casing (2) in an 
adjustable manner by means of a clamping device 
(9) with a screw thread, the clamping device (9) 

5 being connected in a reducing manner to an exter- 
nally accessible handle (35), characterized in that 
the handle (35) is designed as a twist grip, the axis 
(36) of which is arranged perpendicular to a freely 
accessible casing surface and can be operated 

10 manually without using a tool, which twist grip is 
arranged on the rear side, which is remote from the 
tool, recessed flush into the contour of this side. 

2. Powered handtool according to Claim 1 , character- 
75 ized in that the actuating members (23, 29) have a 
slipping clutch (28). which limits the moment which 
can be transmitted from the handle (35) to the 
clamping device (9). 

20 3. Powered handtool according to Claim 2, character- 
ized in that the slipping clutch (28) is of asymmetric 
design, so that the moment loosening the clamping 
device (9) is greater than the moment tightening it. 

25 4. Powered handtool according to one of the preced- 
ing claims, characterized in that the actuating mem- 
bers (20, 23, 29, 35) are accommodated close to 
the base plate (8), beneath the motor (4), in the 
motor casing (2) of the tool. 

30 

5. Powered handtool according to one of the preced- 
ing claims, characterized in that the base plate (8) 
has a bearing bracket (1 1). in which there is accom- 
modated a suction pipe (12) which belongs to the 

35 suction device (50) and is rigidly connected to the 
motor casing (2). 

6. Powered handtool according to one of the preced- 
ing claims 2 to 5, characterized in that the slipping 

40 clutch (28) comprises a pinion (23) with asymmetric 
cams (30) of different flange angles and resilient 
latching members (31) which interact therewith. 

7. Powered handtool according to Claim 6, character- 
45 ized in that the pinion (23) has, in addition to the 

asymmetric cams (30), a further toothing, in partic- 
ular a bevel toothing (22), which engages in a ring 
gear (20) belonging to the clamping device (9). 

so 8. Powered handtool according to one of the preced- 
ing claims, characterized in that the clamping 
device (9) has a clamping plate (16), which presses 
the base plate (8) onto the casing (2) and has a 
screw thread (17), and a screw part (19) which 

55 interacts therewith and has a ring gear (20). 

9. Powered handtool according to Claim 6, character- 
ized in that the latching members (31) are con- 
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nected to an undulating transmission member (29). 
which is in preferably reducing geared engagement 
with the handle (35). 

Revendications 

1 . Machine outil a main qui comprend une plaque de 
base (8). disposte de fagon rSglable sur son carter 
moteur (2), et un outil qui enteve des copeaux, en 
particulier une scie sauteuse, qui prSsente dans 
I'espace compris entre le carter du moteur (2) et la 
plaque de base (8) un dispositif d'aspiration (15) 
servant k aspirer les copeaux et la pousstere, et 
dans laquelle la plaque de base (8) est fix6e au 
moyen d'un dispositif de serrage (9) que Ton peut 
visser, sur le carter (2). le dispositif de serrage (9) 
6tant relte avec dSmultiplication k une prise en 
main (35), qui est accessfole de I'exterieur, 
caract§ris£e en ce que 

la prise en main (35) est constitute sous la forme 
d'une poignSe tournante, dont I'axe (36) est dis- 
pose perpendiculairement k une face du carter 
librement accessible et peut Stre actionnS manuel- 
lement sans outil, ladite poign<§e tournante 6tant 
disposSe sur le c6t§ arrtere, qui se trouve 6loign6 
de routil. en 6tant ins6r6 k fleur dans son contour. 

2. Machine outil k main selon la revendication 1 , 
caract6ris6e en ce que 

les organes d'actionnement (23, 29) pr6sentent un 
accouplement k encliquetage par dessus (28), qui 
limite le couple qui peut §tre transmis par la prise 
en main (35) au dispositif de serrage (9). 

3. Machine outil k main selon la revendication 2, 
caract6ris6e en ce que 

Taccouplement a encliquetage par dessus (28) est 
constituS de telle sorte que le couple servant k des- 
serrer le dispositif de serrage (9) soit plus grand 
que celui servant k le serrer. 

4. Machine outil k main selon Tune des revendications 
pr6c6dentes, 

caracteris§e en ce que 

les organes d'actionnement (20, 23, 29, 35)sont 
logSs a proximity de la plaque de base (8) en des- 
sous du moteur (4) dans le carter du moteur (2) de 
la machine. 

5. Machine outil k main selon I'une des revendications 
pr6c6dentes, 

caract6ris6e en ce que 

la plaque de base (8) pr6sente un 6trier de support 
(11), dans lequel est logt un tuyau d'aspiration qui 
fait partie du dispositif d'aspiration (15), tuyau 
d'aspiration qui est reli6 de fagon rigide au carter du 
moteur (2). 



6. Machine outil k main selon I'une des revendications 
pr£c£dentes 2 k 5, 
caract6ris6e en ce que 

Taccouplement de transmission (28) consiste en un 
5 pignon (23) avec des cames tfissymetriques 
(30)dont les f lanes pr6sentent des angles difterents 
et avec des organes d'encliquetage (31).faisant 
ressort, qui coop&rent avec celles-ci. 

w 7. Machine outil k main selon la revendication 6. 
caract6ris6e en ce que 

f e pignon (23) pr6sente en plus des cames dissy- 
mOriques (30) une autre denture, en particulier une 
denture conique (22), qui vient en prise dans une 
75 couronne (20) faisant partie du dispositif de serrage 

(9). 

8. Machine outil k main selon I'une des revendications 
pr6c6dentes, 

20 caract6ris6e en ce que 

le dispositif de serrage (9) prSsente une plaque de 
serrage (16) avec un filetage (17), plaque de ser- 
rage qui presse la plaque de base (8) sur le boTtier 
(2), et une piece filette (19) avec une couronne 

25 (20), ptece filetee qui coopfcre avec les elements 
precedents. 

9. Machine outil k main selon la revendication 6, 
caracteris6e en ce que 

so les organes d'encliquetage (31) sort relies k un 
organe de transmission (29) se pr6sentant sous la 
forme d'un arbre, organe de transmission (29) qui 
est en liaison avec la prise en main (35) de prefe- 
rence avec une demultiplication de la transmission. 
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